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FORMULARIO DE 

INFORMACIÓN

CARACTERÍSTICAS

REFERENCIA: VR005

•	 1 x pulsador de contacto
•	 1 x conmutador deslizante (3 posiciones):  
 para programar diferentes modos
•	 1 x potenciómetro: para ajustar la  
 velocidad u otros variables con el  
 potenciómetro de ajuste
•	 sistema de montaje modular ALLBoT
•	 tornillos incluidos

el ALLBoT® es un sistema de robot modular con shields de robot compatibles con Arduino®. Utilice este juego de entradas 
para optimizar y programar su ALLBoT para hacerle reaccionar a diferentes entradas (p.ej. presión en un botón, conmutador 
deslizante o potenciómetro).

OPCIÓN ALLBOT®: JUEGO DE ENTRADAS

PRODUCT VIDEO COMING SOON!


